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1. Olkoot (Mjy,d;) ja (Ms,dy) kompakteja metrisid avaruuksia, ja olkoot f;: M; —
M; jatkuvia kuvauksia. Méaaritelladn kuvaus f; X fo: My X My — My x Mo,

(fr x fa)(z1,22) = (fi(21), fo(x2)).
Osoita, ettd hiop(f1 X f2) = hiop(f1) + Ptop([f2)-

2. Anna esimerkki kuvauksesta, jonka topologinen entropia on &éreton.

3. Anna esimerkki kuvauksesta, jonka topologinen entropia on positiivinen, ja jolla
ei ole jaksollisia pisteité.

4. Méérita kuvauksen f: [0,1] — [0, 1], f(z) = (1 — x) topologinen entropia.

5. Olkoon f:S! — S' suunnistuksen siilyttivi C2diffeomorfismi, jolla ei ole jak-
sollisia pisteitd. Maaritd kuvauksen f topologinen entropia.

1Vihje: Kéytd tuloavaruudessa maksimimetriikkaa dmax. Millaisia tdmén metriikan ja metriikan ( max)f,,l xf2

pallot ovat?



